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V.Vá
1 TARTALMI ISMERTETŐ

Az automatizálás fejlődését jelentő erősítők közül a forgógépi erősitők müködését ismerteti. Az egyes erősitőgépek tárgyalá-sa előtt áttekintést ad e gépek kifejlesztését elősegitő régebbi,különleges feladatu egyanáramu gépekről, a Rosenberg-dinamórólés a Kraemer gépről, Ezután következik az amplidin működésének tár-gyalása, amely a hazai ilyen irányu kutatások miatt, több részre: tagozódik, Ezt követi a rototrol, regulex és a kétlépcsős rototrol;valamint az erősitőmotor müködésének ismertetése. A függelék a Pes-tarini féle metadin elven müködő gépek egyes fajainak leirását ad-ja,
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SLLUJBONY A 1. Alapelvek,
Az egyenáramu gépek sokrétü alkalmazhatósága a gépipar fejlő-désének minden jelentősebb állomásánál ujabb feladatokat, uj fej-lődési irányt jelentett e gépek számára. Ez azzal magyarázható,

hogy általában a kommutátoros gépek sok különleges feladatot bel-ső jellegüknél fogva lényegesen egyszerübben oldanak meg, mint aforgóáramu gépek, amelyeknél hasonló feladatok rendszerint bonyo-lult, megalkuvásokkal stb. járó megoldásokhoz vezetnek,
Az utóbbi évtizednek ezen a téren ilyen ujabb irányát a gépierősitők, pontosabban a villamos szabályozás feladatát szolgáló

egy enáramu gépek jelentik.
A gépipar fejlődése az idők folyamán szükségszerüen az auto-matizálás kifejlesztésével járt. Maguk a különböző erőgépek, mun-

kagépek, közlőmüvek már az automatizálást jelentették. Ez a kérdés
tulajdonképen a mai értelemben vett gépek születésénél felmerültés pl. az első gőzgépeknél már meg voltak a későbbi gőzgépek vezér-lésének összes lényeges elemei,

A minőségi- és mennyiségi többtermelés az automatizálást foko-
zottabban előtérbe hozta és ezzel hatalmas, uj müszaki területetlétesített. A villamosság az automatizálásnak egészen uj jellegetadott, Azonban az alkalmazott, aránylag egyszerü szabályozási ele-
mek az idők folyamán annyira elszaporodtak, kifejlődtek, hogy pl.
egy hengersorhajtó Ilgner rendszerhez tartozó kapcsoló- és vezérlő-
berendezés sokkal bonyolultabb, áttekinthetetlenebb, több hibafor-rással rendelkezett, mint maga a gépcsoport. Egyre tekintélyesebb
teljesítmények szerepelnek a vezérlésnél, ezenkívül a müködtetési
sebességek sem felelnek meg a korszerü követelményeknek. Hasonló a
helyzet a nagyteljesítményü turbógenerátorok szabályozási, stabili-tési stb. feladataival kapcsolatban.

A szabályozási követelmények természetesen nemcsak ilyen nagyteljesítmények esetén kivánják az automatizálás tökéletesítését,hanem épugy jelentkeznek pl. szerszámgépeknél is.
Olyan megoldásokra van tehát szükség, amelyek egyrészt lehető-vé teszik nagy teljesitményeknek kis teljesítményekkel történő

szabályozását, másrészt ezt az eddigieknél rövidebb idő alatt, tor-
zitásmentesen, stabilan és üzembiztosan végezzék,

Ezeket a feladatokat a különböző erősítők kielégitően látjákel. Ezek három főcsoportra oszthatók:

18.423 - 4.



a./ ioncsőves-,
b./ mágneses-,

és Cc./ gépi erősitőkre.
A mi jelenlegi feladatunk az utóbbi csoportba tartozóknak, az

erősitőgépeknek az általános ismertetése,
Az erősítőgépekkel kb. 15 évvel ezelőtt kezdtek foglalkozni

és így nálunk még nem terjedtek el. Ősüknek a század elején kifej-
lesztett Rosenberg-féle keresztmezős dinamó-, illetve a Pestarini-
féle metadin, valamint a Kraemer-féle ellenkompaund gép tekinthető;
Ezért ezeknek a gépeknek a müködését is tárgyalni fogjuk.

Mindenekelőtt a további vizsgálatok megkönnyítése végett rö-
víden összefoglalunk az egyenáramu gépekre vonatkozó néhány alapis-
meretet, a legegyszerübb alakjukban,

Az 1. ábra generátor, a 2. ábra motor esetére mutatja a for-
dulat-, áramerősség - és gerjesztésirányok közti kapcsolatot. Az

egyes ábrák alatt a továbbiakban használt egyszerüsitett ábrázolá-
si ódot tüntettük fel.

1.ébra 2. ábra
Az ábrákon az armaturának a papir síkja mögé mutató áramait

vastag és a felénk mutatókat vékony köriv jelzi.
18.423 -5-



Jelölések:
0 - főpólus geriesztés
86. - armatura gerjesztés
8, segédpólus gerjesztés

Kapcsolási vázlatainkban a jobb áttekinthetőség végett az e-
gyes állórész tekercseléseket a gerjesztés tengelyirányába eső fe-
kete téglalapokkal és a melléjük behuzott nyillal, gerjesztési i-
ránnyal ábrázoljuk,

Egyenleteink általában minőségileg jellemző egyenletek lesz-
nek, index nélküli c arányossági tényezőkkel.

A gyakrabban előforduló összefüggések:a./ Az indukált feszültség
La pásin 10É a 60 Za b.

amit gyakran
Ez-cn w.,92

alakban fogunk használni.
Az előzőkben !

a főpólusok száma, a forgórészre vonatkoztatva2 p-
2 a - az armstura áramágainak száma
Z, - az armatura vezetőinek száma
W. - 2 Za az armatura menetek száma
"A -z az armatura fluxus.

b./ Az armaturagerjesztés

- A £ahol 6.-A 3
ta 2.

;

A - d a kerületi áram

s DoKkai a pólus osztás
VAlG

jó Ja
FAT DE egy hatásos vezető árama

D, - armatura átmérő
IA - armotura áram

Az előzőkkel az armatura gerjesztés
8. W Za Da7 I Ét2

alokra hozható.
iv.423 -6-



C./ A mágneses Ohm törvény:
Éd-A B-AÁwlJ

ahol A — a mágnesmező vezetőképessége, ami pl. egy mágneses kör
levegőszakaszán forditva arányos a légréssel.

4./ Az önindukciótényező:

ks A

Ha a gép telítetlen, az un. levegővonalon müködik, ami a to-
vábbi tárgyalásaink leggyakoribb esete lesz, akkor egy mágneste-kercs induktivitása a

$-/A9- Éz 9
összefüggés alapján

ga LŐ, wvi$ , u9 w I I
Így Pl. egy telítetlen gép főpólustekercselésének induktivi-

-8tása
?

Ha a gép telített, akkor természetesen a mágnesezési görbeis szükséges a számításokhoz. A görbét a feladat természetének
megfelelően vonaldarebokkal pótolva, képezzük s Ő(7) és az I
hányadosait. Igy meghatározható az L az I gerjesztőáram függvényé-ben. /

9./ Az L induktivitásu és R ohmos ellenállásu tekercselés
elektromágneses időállandója

Tt.R
azonban mint a későbbiekben látni fogjuk, a vizsgált gyakorlatieseteinkben általában nem beszélhetünk az időbeli változások expo-nenciális lefolyásáról,

Mivel nálunk a gépi erősítők kösgül a kompensált, keresztme-
zős erősitőgép: az amplidin fejlődött ki elsőnek, azért mindenek-előtt e gép ősének tekinthető Rosenberg-féle dinamót tárgyaljuk,2. A Rosenberg-féle keresztmezős dínamó.

A 3.ábra a kétkeferendszerü, keresztmezős generátor müködé-
sét magyarázó kapcsolási vázlatot mutatja,

A H-H tengely a gerjesztés hossztengelye és K-K a keresztten-
gelye.

A gépnek két keferendszere van:
A B a munkekefék és

18.423 a b a segédkefék..
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A rajzolt kapcsolás lényegében a vonatvilágitási üzemnek fe-
lel meg.

Az AC jelzésü aluminiumcella csak egyirányba engedi át az á-
ramot, Így megakadályozza, hogy az un. bekapcsolási fordulatszám
alatt a telep a gép armaturáján át kisüljön. A telep egyébként egy.
részt a generátor gerjesztését adja, másrészt a világitási felada-
tot látja el, ha a vonat áll, vagy a bekapcsolási fordulathoz tar-
tozónál kisebb sebességgel halad. Különben a világítási teljesit-
ményt a generátor szolgáltatja. Az ehhez tartozó leágazásokat nem
tüntettük fel.

IH

0. !

Ps

3.ábra IH

A segédkefék rövidre vannak zárva. A 69 külsőgerjesztés ha-
tására a kereszttengely irányába indukált feszültség / UV. / a
rövidrezárt körben I. keresztíirányu áramot létesít.
18.423 : - 8 -


























































































































