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\ TARTAIMI ISMERTETO

Az automatizdlds fejlodését jelentd erdsiték koziil a forgé
gépi er6sitlk miikodését ismerteti. Az egyes er6sitégépek tdrgyaléd-
sa elétt dttekintést ad e gépek kifejlesztését eldsegitl régebbi,
kiilénleges feladatu egyandramu gépekrél, a Rosenberg-dinamérél
és a Kraemer gépr6l. Ezutdn kovetkezik az amplidin miikédésének tdr-
gyaldsa, amely a hazai ilyenm irdnyu kutatdsok miatt, t&bb részre
tagozédik. Ezt koveti a rototrol, regulex és a kétlépcsés rototrol,’
valamint az_erésitémotor miikkédésének ismertetése. A fiiggelék a Pes-
tarini féle metadin elven miikod8 gépek egyes fajainak leirdsdt ad-
ja.
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Az egyenédramu gépek sokrétii alkalmazhatdsdga a gépipar fejlé-
aésének minden jelentfsebb d1llomdsdndl ujabb feladatokat, uj fej-
16dési irdnyt jelentett e gépek szdmdra., Ez azzal magyardzhaté,
hogy dltaldban a kommutdtoros gépek sok kiilldnleges feladatot bel-
86 jellegiiknél fogva lényegesen egyszeriibben oldanak meg, mint a
forgédramu gépek,amelyeknél hasonlé feladatok rendszerint bonyo-
lult, megalkuvdsokkal stb. jdré megolddsokhoz vezetnek,

Az utébbi évtizednek ezen a téren ilyen ujabb irdnyst a gépi
erésiték, pontosabban a villamos szabdlyozds feladatdt szolgdléd

egyendramu gépek jelentik,
A gépipar fejl6dése az id6k folyemén ssilkségszeriien az auto-

natizdlds kifejlesztésével jért. Maguk a kiilonboz6 erbgépek, mun-
kagépek, kizlémilvek mér az automatizéldst jelentették. Ez a kérdés
tulajdonképen a mai értelemben vett gépek sziiletésénél felmeriilt
és pl. az els6 gbzgépeknél mér meg voltak a kés6bbi gbzgépek vezér-
lésének Gsszes lényeges elemei.

A pin6ségi- és mennyiségi tobbtermelés sz automatizélést foko-
zottabban elStérbe hozta és ezzel hatalmas, uj miiszaki terfiletet
létesitett. A villamossdg az autcmatizdlésnak egészen uj jelleget
adott. Azonban agz alkalmazott, arénylag egyszeril sgabdlyozdsi ele-
nek az 1d6k folyamén annyira elszaporodtek, kifejlédtek, hogy pl.
egy hengersorhajté Ilgner rendszerhez tartoz6 kapcsolé- és vezérlé-
berendezés sokkal bonyolultabb, éttekinthetetlenebdb, t&bb hibafor-
réssal rendelkezett, mint maga a gépcsoport. Egyre tekintélyesebb
teljesitmények szerepelnek a vezérlésnél, ezenkiviil a miikdtetési
sebességek sem felelnek meg a korszerli kovetelményeknek. Hasonlé a
helyzet a nagyteljesitményii turbégenerdtorok szabdlyozédsi, stabili-
tési sth. feladataival kapcsolatban.

A szabédlyozdsi kovetelmények természetesen nemcsak ilyen nagy
teljesitmények esetén kivdnjdk az automatizdlds tokéletesitését,
hanem épugy jelentkeznek pl. szerszdmgépeknél is.

0lyen megoldésokra van tehdt sziikség, amelyek egyrészt lehet6-
vé teszik nagy teljesitményeknek kis teljesitményekkel térténé
szabélyozését, mésrészt ezt az eddigieknél rovidebb id6 alatt, tor-
zitdsmentesen, stabilan és lizembiztosan végezzék,

Ezeket a feladatokat & kiilonbozd erdsitbk kielégitSen 14tjdk
el. Bzek hdrom fécsoportira oszthaték:

18.423 -4 -



a./ iloncséves-,
b./ négneses-,
és c./ gépi erbsitlkre.

A mi jelenlegi feladatunk az utébbi csoportba tartozéknak, az
erésitégépeknek az dltaldnos ismertetése.

Az erbeitégépekkel kb. 15 évvel ezelftt kezdtek foglalkozni
és igy ndlunk nég nem terjedtek el. Osiiknek a szézad elején kifej-
lesztett Rosenberg-féle keresztmez6s dinamé-, illetve a Pestarini-
féle metadin, valeamint a Kraemer-féle ellenkompaund gép tekintheté.
Ezért ezeknek a gépeknek a mitktdését is tdrgyalni fogjuk.

MindenekelStt a tovdbbi vizsgélatok megkdnnyitése végett ro-
viden sszefoglalunk az egyendramu gépekre vonatkozé néhdny alapis-
meretet, & legegyszeriibb alakjukban,

Az 1, ébra generdtor, a 2. dbra motor esetére mutatja a for-
dulat-, dramerfsség - és gerjesztésirdnyok kézti kapcsolatot. Az
egyes dbrdk alatt a tovdbbiakban haszndlt egyszeriisitett dbrézold-
si O6dot tiintettiik fel.

l.ébra 2, ébra
Az dbrékon az armaturdnak a papir sikja mogé mutaté dramait
vastag és a felénk mutatékat vékony kériv jelzi,
18,423 -5-



Jelblések:

g = f6pélus geriesztés

G, = armatura gerjesztés

g, = segédpblus gerjesztés

Kapcsoldsi védzlatainkban a jobb dttekinthetéség végett az e-
gyes 8116rész tekercseléseket a gerjesztés tengelyirdnydba es6 fe-
kete téglalapokkal és a melléjiik behuzott nyillal, gerjesztési i-
rénnyal dbrdzoljuk.

Egyenleteink dltaldban min6ségileg jellemz6 egyenletek lesz-
nek, index nélkiili ¢ ardnyossédgi tényezbkkel.

A gyakrabban eléfordulé bsszefiiggések:

a./ Az indukdlt fesziiltség

ek G w0’
£ a 60 %a éa
amit gyakran
E=cnw,d,

alakban fogunk hasznélni.
Az el6z6kben ;
p - a fépélusock szédma, a forgérészre vonatkoztatva
a = az armstura dramdgainek széma
= az armatura vezetdinek széma
= 2 Za az armatura menetek széma
az armatura fluxus.
b./ Az armaturagerjesztés

-) &
ahol 8’ =A 3
Z
A Sade 4
N a keriileti éram
Do T
25 a p6lus osztds

v/
jﬁ% egy hatdsos vezeté drama

= NN
i

a
a

m'Sl
"

T -

g =

D, = armatura 4tméré
armetura dram
Az eldzbkkel az armatura gerjesztés

Tai B i Dall it Z,
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—
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tehdt az 41t=1lédnos
8=Jw
al~kra hozhaté.
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c./ A mégneses Ohm térvény:
%a]\_9=j\.w’3
ahol /. & négnesmezé vozetSképessége, ami pl. egy mégneses kér
leveg6szakaszédn forditva ardnyos a légréssel.
d./ Az Ynindukcidtényeszd:
2w/

Ha a gép telitetlen, az un. levegSvonalon miikkodik, ami a to-
vébbi térgyaldsaink leggyakoribb esete lesz, akkor egy mégneste~
kercs induktivitdsa a

$=N6-
Osszefiiggés alapjdn
gt wzé- w:é. = w¢
8 w J J

Igy pl. egy telitetlen gép fOpélustekercselésének induktivi-
-8

&
)

tdsa
f - 2 u; 0

Ha a gép telitett, akkor természetesen a mdgnesezési girbe
is sziikséges a szdmitdsokhosz. A gdrbét a feladat természetének
megfelelfen vonaldarzbokkal pétolva, képezzik 8 & (7) és az I
hényadosait. Igy meghatérozhaté az L az I gerjeszibdram fiiggvényd-
beno ¢

e./ At L induktivitdsu és B ohmos ellendlldsu tekercselés
elektrcmdgnesss idfdllendéja

e
R

azonban Mint a késbbbiekben ldtunl fogjuk, a vizsgélt gyakorlati
eseteinkben dltaldben nem bessélhetiink az idbbeli védltozésok expo-
nenciélis lefolydsdrél.

Mivel ndlunk & gépi erfsitfk k8stil a kompensdlt, keresztme-
z6s erbsitbgép: az amplidin fejl§ddtt ki elsdnek, azért mindenek-
el6tt o gép Osének tekinthetl Rosenberg-féle dinamét tdrgyaljuk,

2. A Rosenberg-féle kereszimes§s dinamé.

A 3. dbra a kétkeferendszeril, keresmsimezls generdtor mikddé-
8ét magyardzé kapcsoldsi vézlatot mutatja.

A H-H tengely a gerjesztés hossgztengelye és K-K a keressztten-
gelye.

A gépnek két keferendszere van:

A B a punkekefék és
18.423 5 _b_ a segédkefgk..




A rajzolt kapcsolds lényegében a vonatvildgitdsi iizemnek fe-
lel meg.

Az AC jelzésii aluminiumcella csak egyirdnyba engedi 4t az &-
ramot. Igy megakaddlyozza, hogy az un. bekapcsoldsi fordulatszém
alatt a telep a gép armaturdjdn 4t kisiiljdn. A telep egyébként egy
részt a generdtor gerjesztését adja, mdsrésuzt a vildgitdsi felada-
tot l4tja el, ha a vonat 411, vagy a bekapcsoldsi fordulathoz tar-
tozéndl kisebb sebességgel halad. Kiilénben a vildgitdsi teljesit-
rényt a generdtor szolgdltatja, Az ehhez tartozé ledgazésokat nem
tintettik fel.

|H

|
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3.4bra IH
A segédkefék rovidre vannak zérva. A By kiilségerjesztés ha-
tdsdra a kereszttengely irdnydba indukdlt fesziiltség / Ui Aa

révidrezdrt kdrben I, keresztirényu dramot létesit,
18.423























































































































































































