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Az értekezés els6sorban a villamos szervohajtdsok pozicio- &s
fordulatszam szabalyozasi problémaival, valamint az ehhez szorosan kapcsolodo
nagypontossagu pozicido méréssel foglalkozik. Leginkabb hajtas-specifikus része
a csokkentett kapcsold elem szamu tranzisztoros SRM konverterek optimalis
vezérlésével foglalkozik.

Az értekezés bemutat a villamos szervohajtasok pozicid szabalyozasara
egy olyan nemlinedris valtozd erdsitésii szabalyozast, amely erdsen valtozo
inercia és terhelés mellett is biztositja a tallendiilés mentes pozicidra allast és
egyidejiileg a fékezési id6 allandésagat. Allando erdsitésti pozicidszabalyozas és
zérus terhelés esetén ugyanis amennyiben az inercia a maximalis érték felére
csokken, a fékezési id6 kb. masfél-kétszeresére novekszik annak ellenére, hogy

az aramkorlat ilyen esetben rovidebb fékezési iddt is lehetdvé tenne.

TEZIS 1

A valtozé paraméteri (inerciaju, és/vagy nyomatéktényezojii)
fordulatszam szabalyozasi kor hurokerdosités allandosaganak biztositasara
paraméter- és jeladaptiv modellreferencias adaptiv szabalyozas Keriilt
kidolgozasra. Az adaptiv szabalyozas mind az egyenarami, mind a kapcsolt

reluktancia motoros szervohajtasok esetén alkalmazhato.

A viéltozd paraméterii (inercidgju, ¢&s/vagy nyomatéktényezdjii)
fordulatszam szabdlyozasi kor hurokerdsités allandosdganak biztositasara
kidolgozott modellreferencids paraméter adaptiv szabdlyozéas felépitésébol
kovetkezoen megkonnyiti alapjel ugras esetén a tullendiilés mentesség elérését,
masrészt a terheléslokés altal okozott fordulatszam valtozds gyors
kiszabalyozasat. Az algoritmus igen gyors, ugrasszerl terhelés valtozas esetén is
megbdrzi a stabilitasat. A jelentds terhelésnek kitett valtozd paraméterii
(inercigju, ill. nyomatéktényezdjii) fordulatszam szabalyozasi kor hurokerdsités
allandosaganak biztositasdra modellreferencids jeladaptiv szabdlyozas javasolt.

Az adaptiv szabdlyozas kozelitd hatasvazlata a PF szabalyozo kibdvitett




valtozatanak is tekinthetd és igy az egyik adaptacios tényezd (amely egyébként
az adaptiv szabdlyozéds szabad paramétere) megvalasztasa is adodik. Mindkét
kidolgozott modellreferencias adaptiv iranyitas konnyen implementéalhatd, mert

az adaptacios algoritmusok nem igénylik a szoggyorsulas mérését.

TEZIS 2

A Kkapcsolt reluktancia motoros hajtasok aramszabalyozasara egy
olyan aram alapjel modositast ismerhetiink meg, amely biztositja, hogy egy
n fazisu motor Miller féle (n+1) tranzisztoros aramiranyitos taplalasanal,
vagyis egy csokkentett kapcsolo elem szamu SRM konverteres taplalasnal
se legyen lényegesen nagyobb nyomatékliiktetés, mint a 2n tranzisztorral

megvalositott fazisonként fiiggetlen aramszabalyozasnal.

TEZIS 3

Egy uj eljaras a nagypontossagu fordulatszam és pozici0 méréshez
hasznalt anal6g (szinuszos) kimendjelii inkrementalis jeladok jeleit hardver
szamlalo hasznalata nélkiil is képes feldolgozni. Még olyan nagy
fordulatszamokon is elegend6 a mintavételezett jelek feldolgozasa, ahol nem

lehetséges minden szinusz periodusban mintat venni.

Ez az Uj eredmény 4altalanosan is megfogalmazhato: Korlatos frekvencia
valtozési sebességll szinuszos jel egy mintavételezési 1d6 alatti szogvaltozasa
abban az esetben is meghatarozhatd, amikor a mintavételezési idé alatt tobb
periddus is eltelik, amennyiben a mintavételezési idopontokban a peridoduson
beliili szog meghatarozhato, a frekvencia valtozasi sebesség abszolut értéke a
mintavételezési frekvencia négyzetének felénél kisebb, €s a szamitas kezdetekor
a frekvencia a mintavételezési frekvencia felénél kisebb. Tehat az eredmény a
Shannon féle mintavételezési torvény specidlis esetre vonatkozd kibdvitett

valtozatanak tekinthetO.
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